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[bookmark: _Hlk158314641]Аннотация. Современный мир характеризуется стремительным развитием технологий. Робототехника как одно из ключевых технологических направлений играет все более важную роль в различных сферах жизнедеятельности человека. В связи с этим возникает множество вопросов, требующих рассмотрения. Правовое регулирование робототехники призвано обеспечить безопасное и ответственное использование роботов, защитить права людей и способствовать гармоничному развитию этой технологии. В настоящее время в Европейском Союзе активно обсуждается вопрос о разработке единого правового акта, регулирующего сферу робототехники. Предполагается, что такой акт будет включать положения о статусе роботов, ответственности за причиненный ими вред, а также о требованиях безопасности к роботам. 
Ключевые слова: робототехника, правовое регулирование, развитие технологий, правосубъектность, юридическая ответственность. 
Развитие искусственного интеллекта и робототехники стремительно меняет мир, в котором мы живем. Эти технологии уже оказали значительное влияние на различные сферы нашей жизни, и их влияние будет только расти в будущем. Одним из наиболее важных вопросов, связанных с развитием ИИ и робототехники, является вопрос их правового статуса. До сих пор не существует единого понимания того, какими правами и обязанностями обладают роботы, и как они должны регулироваться законом. Это создает правовую неопределенность и может привести к возникновению серьезных проблем. 
· Кто будет нести ответственность за действия роботов? Например, если робот совершит преступление, кто будет привлечен к уголовной ответственности? Какими правами обладают  роботы? Имеют ли они право на жизнь, свободу и безопасность?
В мире существуют десятки трактовок  понятия «робот». Например, аналитики Сбербанка предлагают подход, основанный на трех критериях: восприятие окружающего мира, интерпретация полученной информации и дальнейшее воздействие на физический мир. Но это лишь одна из трактовок. Для правоведов понятие робота должно быть ни широким, ни узким, но точным.
В настоящее время существуют различные подходы к правовому регулированию робототехники. Среди них выделяются:
· Подход, основанный на признании роботов субъектами права: роботы наделяются правоспособностью, признается их способность обладать правами и обязанностями. Такой подход позволяет в полной мере обеспечить защиту прав роботов в случае их нарушения, а также привлечь их к ответственности за причиненный вред. 
· Подход, основанный на признании роботов объектами правового регулирования. Роботы рассматриваются исключительно как вещи, которыми владеют люди. Права и обязанности в отношении роботов принадлежат их владельцам. Такой подход является более традиционным, но он ограничивает возможности правового регулирования робототехники. 
Вопросы законодательного признания и определения статуса робота Законодательное признание роботов в качестве субъектов права или объектов правового регулирования является одной из ключевых проблем, требующих скорейшего решения. От статуса роботов зависят их права и обязанности, а также ответственность за причиненный ими вред.
Ответственность за причиняемый вред.
Это одна из самых сложных и запутанных правовых проблем робототехники, которая допускает различные решения, исходя из ситуации и типа робота. Правда, в некоторых случаях восстановить фактические обстоятельства причинения вреда очень трудно. Несколько основных подходов к проблеме ответственности:
· Полное освобождение от ответственности. Для этого надо признать действия автономных машин обстоятельствами непреодолимой силы;
· Частичное освобождение от ответственности. Отличается тем, что пострадавшей стороне назначают компенсацию из страхового фонда или владельца робота — другой вопрос;
· Ответственность по вине, т.е. происшествие вызвано дефектами конструкции, ее берет на себя производитель; если произошел компьютерный сбой, то разработчик. Если робот самообучаемый — тот, кто внес наибольший вклад в его обучение. Если робот выполнял конкретные команды, то оператор устройства и так далее;
· Ограниченная безвиновная ответственность, то есть признание ответственности за третьим лицом (владельцем или производителем), которое невиновно в происшествии, при соблюдении ряда условий, например страхования рисков;
· Полная безвиновная ответственность. Некое лицо по умолчанию отвечает за действия робота;
· Личная ответственность робота, которая подразумевает наделение машины правосубъектностью;
· Смешанный режим ответственности, при котором те или иные подходы применяются в зависимости от степени опасности робота и других его характеристик.




Статистика.
Ознакомившись со статистикой МВД, можно заявить, что количество преступлений, совершённых с помощью информационных технологий, в том числе робототехники (роботов)  в 2022 году снизилось впервые с 2017 года (Приложение 1).

Первоочередной задачей является разработка единого определения участников общественных отношений в этой сфере, а также определение концепции юридической ответственности субъектов, связанных с применением роботов. Роботы обладают значительным потенциалом для улучшения различных сфер деятельности человека. Их использование в авиации, военной, медицинской и исследовательской областях способствует: снижению технических потерь в сложных и отдаленных регионах, сокращению затрат на создание и эксплуатацию автоматизированных киберфизических систем, расширению сфер применения в ситуациях, когда вмешательство человека невозможно или затруднительно. Архитектурные особенности киберфизических систем поднимают важные вопросы не только юридической ответственности роботов, но и правового регулирования их создания и программирования. Особое значение приобретают требования к контролю над созданием и вводом в эксплуатацию роботов, используемых в военной или медицинской деятельности, поскольку их действия напрямую влияют на жизнь и здоровье людей. В этой связи может быть целесообразным рассматривать такие роботы как объекты, к которым предъявляются требования, сопоставимые с контролем за критической информационной инфраструктурой. 
Внедрение роботов провоцирует дискуссии в юридической науке. Одним из аспектов является использование для обучения ИИ не только общедоступной информации, но и персональных данных. Это требует разработки правовых механизмов для защиты конфиденциальной информации и предотвращения ее несанкционированного использования. 
В заключении хочется отметить, что правовое регулирование робототехники является насущной задачей, требующей разработки единой концепции и унифицированных подходов. Установление четких правил позволит обеспечить безопасное и ответственное внедрение этих технологий в различные сферы деятельности, сбалансировав преимущества и риски их использования. Соответственно, помимо проблем в данной сфере, возможны довольно хорошие перспективы.
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